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N o
<<Q KEETEC

< .
« KEETEC

QUPOZORNENIE: Pred instaléciou si pozorne preditajte instrukcie a odporuo-
éania uvedené v navode. Zariadenie musi byt nainstalované a pouzivané
v stlade s tymto ndvodom. Zariadenie je uréené pre montaz do motorovych
vozidiel s 12-voltovym elektrickym systémom a vybavenych CAN BUS datovou
zbernicou. Zariadenie musi byt pripojené na 12V a ukostrené zdapornym
pélom. Vyrobca ani predajca nezodpovedaiji za pripadné skody vyplyvajuce
z nesprdavnej instaléacie, pouzivania, prevadzkovania, & ovladania vyrobku
odlisne od navodu na pouzivanie. Neodbornym zasahom do zariadenia alebo
jeho Upravou hrozi riziko poskodenia samotného zariadenia alebo elektrickej
siete automobilu a strata zaruky. Pre spravnu a bezchybnt ¢innost vyrobku
dporiuéame instalaciu zverit odbornému servisu.

POPIS SYSTEMU

KEETEC EASYCAN je modul uréeny pre motorové vozidld vybavené ddétovou
zbernicou CAN BUS a 12V napdjacim napétim. SI6Zi na prevod digitdlneho signélu
z ddtovej zbernice na analégové vystupy, ktoré vyuziva autoalarm pri strdzeni
vozidla. EASYCAN ndm poskytuje informécie o otvoreni dveri, batoZinového
priestoru, kapoty, zapnuti zapalovania, odomknutie/zamknutie vozidla dialkovym
ovlddaom. Podrobny zoznam analégovych vystupov ndjdete v daliej Casti
nédvodu na pouzitie. Pred instaldciou do vozidla si skontrolujte kompatibilitu modulu
EASYCAN podla priloZzeného zoznamu podporovanych vozidiel.

1. ZADANIE KODU VOZIDLA

ModulEASYCANmusitepoinstaldciidovozidlanaprogramovaf prekonkrétevozidlo,

v ktorom je modul namontovany. Modul nastavite zadanim trojmiestneho kédu vo-

zidla, ktory ndjdete v prilozenom zozname vozidiel.

Postup zadania kédu vozidla

- v zozname podporovanych vozidiel vyberte kéd pozadovaného vozidla

- podrzte stlagené tlacidlo na EASYCAN module alebo servisné tla¢idlo autoalarmu

(pokial'je autoalarm priamo prepojeny smodulom) na 20 sek., pokial sarozsvieti LED
diéda na module EASYCAN alebo na LED diéde so servisnym tlagidlom.

- pustite servisné tlacidlo. LED kontrolka zhasne. Programovanie je spustené

- stlaéte tlacidlo tol'kokrdt, akd je hodnota prvého &isla kédu vozidla (0=10stlagent).

Po kazdom stlageni LED diéda blikne. Po pozadovanom poéte stlageni, LED diéda
rychlym blikanim potvrdi nastavenie prvého &isla kédu vozidla.

- rovnakym spésobom zadaijte druhé qj tretie &islo kédu vozidla.

-sprévnost zadaného kédu vozidla a pripojenie na CAN BUS zbernicu si overite krat-

kym stla&nim servisného tlaidla pri zapnutom zapalovani. LED diéda nepravidelne
rychlo blikd. Priblizne po 5sek. LED diéda zhasne.

- pokial ste zadali kéd vozidla, ktory nie je v zozname podporovanych vozidiel, LED
diéda zostane svietif. Odpojte modul od napdjania. Po pripojeni opét zadaj-

te kéd

vozidla.

tlacidlo

LED diéda

Il. NASTAVENIE VYSTUPU RYCHLOSTI

Vystup rychlosti vozidla mézZete nastavit ako impulzny alebo spinaci. Impulzny vys-
tup nastavite zadanim kédu 911 (postup je rovnaky, ako pri zaddvani kédu vozidla)
a spinaci zadanim kédu 912. Od vyroby je vystup nastaveny ako spinaci.
IMPULZNY - na vystupe nastavenom ako impulzny sa objavujs impulzy podla
rychlosti vozidla. Vystup je potrebné nakalibrovaf pri rychlosi 50km/h. Ked do-
siahnete na vozidle rychlost 50km/h, 5x stlagte servisné tlagidlo alebo tlagidlo na
moduli EASYCAN. Rychlost ja nakalibrovand. V pripade chybnej kalibracie po-
stup zopakuite.

SPINACI - na vystupe nastavenom ako spinaci sa objavi trvaly impulz do rychlosti
10 km/h. Pokial rychlost stipne nad10 km/h, impulz z vystupu zmizne.

PREPOJENIE MODULU EASYCAN S AUTOALARMOM KEETEC

Niektoré typy autoalarmov KEETEC obsahujd konektor na priame prepojenie s modulom
EASYCAN. Pre autoalarmy, ktoré tento konektor nemajd, mézete modul zapoijit prepo-
je-nim na konkréine vstupy, ktoré potrebujete pre spravnu &innost autoalarmu. Popis vy-
stupov a farby jednotlivych vodi¢ov ndjdete v schéme zapojenia.

lll. POPIS VYSTUPOV MODULU A ICH FUNKCIE

PIN FUNKCIA VYSTUP POPIS FUNKCIE
. Zamknutie vozidla pomocou
3 ZamKZTtle 1;;2VA ((I)n;pulkz) éﬁ\ @ originalneho dialkového
vozidla m .5 sek. ovladaca
. Odomknutie vozidla
4 Odom%r;une 13(1)2\//_\ ((')";PULZ) %\\ % pomocou originalneho
vozidia m - SeK. O dialkového ovladaca
LED ) & Vystup na LED diédu (pri
> dibda 3mA B programovani kédu vozidla)
Programovacie a Lo .
6 acidlo ) vstup Py Programovanie kédu vozidla
7 Motorovy -) stal Otvorenie motorového
priestor 100 mA Y priestoru vozidla
Dverné -) . . . .
8 kontakty 100 mA staly Otvorenie dveri vozidla
9 Kostra (-) Ukostrenie modulu (-)
10 Batozinovy ) stal Otvorenie batozinového
priestor 100 mA Y priestoru vozidla
" . +12V . . . .
1 Zapalovanie 500 mA staly (C:Q) Zapnutie zapalovania
Vystup je aktivny, pokial
spinaci vozidlo neprekro¢i rychlost
12 Rychlost ) @ 10 km/h
vozidla 100 mA
impulzny Frekvencia impulzov je
zévisla od rychlosti vozidla
13 Napdjanie +12V @@ Napéjanie modulu +12V
modulu
Otacky Vystup je aktivny, pokial otacky
mototra motora prekrocia 500 ot/min.
Spiatotka Vystup je akt'lvn)f po zaradeni
spiatocky
. . Q] , Vystup je aktivny po zatiahnuti
14 Ru¢na brzda 100 mA staly % ruénej brzdy
. a o\ Vystup je aktivny po stlacni
Spojka R spojkového pedala
Stretavacie _\\D G’: Vystup je aktivny po zapnuti
svetla 7 N stretavacich(parkovacich) svetiel
vstup CAN BUS H (2-vodi¢ovy CAN BUS systém)
1 CANH I P covy yste
vstup CAN BUS (1-vodic¢ovy CAN BUS systém)
2 CANL vstup CAN BUS L (2-vodicovy CAN BUS systém)
IV. SCHEMA ZAPOJENIA

EASY
CAN

oranzovy/zeleny

oranzovy/modry

sty

zeleny

biely

fialovy

modry

sivy

Cierny

§ vstup CAN H

vstup CAN L

ZAMKNUTIE
vystup (+) - T00mA

vystup (+) - T00mA

Q ODOMKNUTIE

27| |ED didda
vystup (+) - 3mA (anéda)

Programovacie tlagidlo
vstup ()

Kontakt motorového priestoru
vystup (-] - 100mA

Dverové kontakty
vystup (-) - 100mA

zeleny/modry

ruzovy

biely/cierny

Cerveny

Eerveny/biely

KOSTRA

Kontakt batoZinového priestoru
vystup (-] - 100mA

Zapalovanie
vystup (+) - 500mA

KM

Rychlosf vozidla
vystup (-] - 100mA

Napdijanie
+12v

Otéeky motora
vystup (-] - 100mA
(vystup je aktivny nad 500 ot./min)




